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1. 简介 
本文档就 VC0703的 UART (Universal Asynchronous Receiver/Transmitter) 使用加以说明，以帮助用户
在其设计中通过 UART与 VC0703进行通信。 
 
为获知 VC0703芯片的基本说明，请参考 VC0703 Datasheet. 
 
本文档以运行调试工具的 PC或者外部主控MCU为发送端，以 VC0703为接收端。 
 
 

2. UART接口 

2.1. 接口概要 

VC0703的 UART接口是基于标准 UART接口设计的，可以用于连接 PC或者外部主控MCU的串行
通信端口。VC0703支持 RXD，TXD，但是不支持所有与Modem功能相关的引脚。 
 
通过串口通讯协议可以获取 VC0703的信息，并对其进行控制。 
 

2.2. 通信协议 

串口通讯协议格式如下所示： 
 接收的命令格式：协议标志（1字节）+序列号（1字节）+命令字（1字节）+数据长度（1字节）
+数据（0~16字节） 
 回复的命令格式：协议标志（1字节）+序列号（1字节）+命令字（1字节）+状态字节（1字节）
+数据长度（1字节）+数据（0~16字节）； 
其中： 

协议标志： 用于标志该协议为 VC0703串口通讯协议；接收的协议标志为 0x56（‘V’），回复
的协议标志为 0x76（‘v’）。 

序列号： 用于在多个设备同时连接时区分各个设备，只有串口命令的序列号与设备的序列

号相同，设备才会接受这些命令。序列号的取值范围为 0~255。 
 命令字： 用于标识具体的串口通讯命令。 
 数据长度： 表示后面数据的长度，不包括协议标志、序列号、命令字和数据长度。取值范围
为 0~16。 
 数据：  命令使用到的数据，不同的命令，数据的长度和格式有所不同，最大为 16字节。 
 状态字节： 对于控制命令、数据写命令，数据的第一个字节表示命令是否成功，0表示成功。 

0x01~0xFF表示失败。 
状态类型含义如下所示： 
状态代码 错误说明 
0 命令执行正确 
1 非法的命令字，表示命令字系统不支持 
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2 非法的数据长度，表示该命令不支持该长度的数据长度值 
3 数据格式非法 
4 当前的系统状态下命令无法执行 
5 命令接受，但是命令执行失败 

说明： 
l 对于多字节数据类型，数据排列方式为高位数据在前，低位数据在后。 
l 如果是序列号错误，则系统不返回任何错误报告。 
l 命令中的数据的长度最大为 16字节。 
l 如果命令格式或者命令执行失败，则返回的格式固定为 1字节的错误代码，0字节数据长度。 
 

2.3. 通信命令 

2.3.1. 命令列表 
命令定义 命令字 命令含义 
GET_VERSION 0x11 获取 Firmware程序版本 
SET_SERIAL_NUMBER 0x21 设置序列号 
SET_PORT 0x24 设置串口属性 
SYSTEM_RESET 0x26 系统复位 
READ_DATA 0x30 读取设备的寄存器 
WRITE_DATA 0x31 向设备寄存器写入数据 
COMM_MOTION_CTRL 0x37 启动或停止串口Motion监测 
COMM_MOTION_STATUS 0x38 获取串口Motion监测状态 
COMM_MOTION_DETECTED 0x39 启动了串口Motion检测时，用于串口发送检测到

了Motion 
MIRROR_CTRL 0x3A 设置图像是否要Mirror显示 
MIRROR_STATUS 0x3B 获取当前图像是否Mirror的状态 
COLOR_CTRL 0x3C 颜色控制 
COLOR_STATUS 0x3D 获取当前颜色控制模式和当前的颜色 
POWER_SAVE_CTRL 0x3E 控制进入和退出节能模式 
POWER_SAVE_STATUS 0x3F 检查是否进入节能模式 
AE_CTRL 0x40 设置 AE相关属性 
AE_STATUS 0x41 获取 AE相关属性 
MOTION_CTRL 0x42 Motion控制 
MOTION_STATUS 0x43 获取Motion状态 
TV_OUT_CTRL 0x44 控制打开和关闭视频输出 
OSD_ADD_CHAR 0x45 添加 OSD字符 
GET_FLASH_SIZE 0x60 获取 SPI Flash的大小 
ERASE_FLASH_SECTOR 0x61 擦除 Flash的一个块 
ERASE_FLASH_ALL 0x62 擦除整个 Flash 
READ_LOGO 0x70 读取 LOGO并显示 
SET_BIZTMAP 0x71 对 Bitmap进行操作 
BATCH_ WRITE 0x80 批量写数据 
 

http://www.vimicro.com


                                                    www.vimicro.com                         VC0703-RGUART-V01-CN 

Vimicro Copyright© 1999-2007                        2007-11-5                                            Page 6 of 21 

2.3.2. 命令详细说明 
2.3.2.1. GET_VERSION 
命令功能： 获取 Firmware版本号 
命令格式： 0x56+序列号+0x11+0x00 
回复格式： 0x76+序列号+0x11+0x00+0x0B+”VC0703 1.00” 
说明：    

版本号的格式为：VC0703+空格+主版本号(1字节)+’.’+次版本号(2字节) ；共 11个字节。 
 版本号为字符串格式，如：VC0703 1.00。 
 
2.3.2.2. SET_SERIAL_NUMBER 
命令功能： 设置设备序列号 
命令格式： 0x56+序列号+0x21+0x01+新序列号 
回复格式： 0x76+序列号+0x21+0x00+0x00 
 系统在回复命令时还是使用旧的序列号，在回复完命令后改为新的序列号。 
举例：  0x56+0x00+0x21+0x01+0x10  将设备序列号从 0x00改为 0x10 
说明： 
 设置了新的序列号之后，以后再发送命令时，需要使用新的序列号。 
   
2.3.2.3. SET_PORT 
命令功能： 设置串口的属性 
命令格式： 0x56+序列号+0x24+数据长度+设备类型（1字节）+配置数据 

MUC串口： 0x56+序列号+0x24+0x03+0x01+S1RELH(1字节)+S1RELL(1字节) 
设备类型： 

0x01：表示MCU串口； 
回复格式：  

如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x24+0x00+0x00 
如果设备类型设置错误，则回复：0x76+序列号+0x24+0x03+0x00 

举例：  0x56+0x00+0x24+0x03+0x01+0x0D+0xA6   设置MCU串口波特率为 115200 
说明：  
 MCU串口波特率： 
l S1RELH和 S1RELL表示要写入 S1RELH和 S1RELL寄存器的值。 
l 波特率与波特率寄存器的关系如下所示： 

波特率 S1RELH S1RELL 
9600 0xAE 0xC8 
19200 0x56 0xE4 
38400 0x2A 0xF2 
57600 0x1C 0x4C 
115200 0x0D 0xA6 

 
2.3.2.4. SYSTEM_RESET 
命令功能： 系统复位命令，用于复位整个系统软件和硬件。 
命令格式： 0x56+序列号+0x26+0x00 
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回复格式：  0x76+序列号+0x26+0x00+0x00 
举例：  0x56+0x00+0x26+0x00    系统复位 
说明：  
 返回回复后延迟大约 10毫秒后复位整个系统，VC0703系统复位后会通过 UART返回一些基础
配置信息到命令发送端。 
  
2.3.2.5. READ_DATA 
命令功能： 读取 chip寄存器、Sensor寄存器、I2C EEPROM、SPI设备或者 CCIR656设备的数据 
命令格式： 0x56+序列号+0x30+数据长度+设备类型（1字节）+要读取的数据个数(1字节)+配置信
息 
 设备类型：要访问的设备的类型； 
  1：Chip寄存器 
  2：Sensor寄存器 
  3：CCIR656寄存器 
  4：I2C EEPROM 
  5：SPI EEPROM 
  6：SPI Flash 
 不同设备的命令格式如下所示： 

Chip 寄存器： 0x56+序列号+0x30+0x04+0x01+读取数据个数+寄存器地址(2字节) 
Sensor寄存器：0x56+序列号+0x30+0x05+0x02+读取数据个数+寄存器数据宽度(1字节)+寄存器

地址(2字节) 
CCIR656设备：0x56+序列号+0x30+0x05+0x03+读取数据个数+寄存器数据宽度(1字节)+寄存器

地址(2字节) 
I2C EEPROM：   0x56+序列号+0x30+0x04+0x04+读取数据个数+数据地址(2字节) 
SPI EEPROM：   0x56+序列号+0x30+0x04+0x05+读取数据个数+数据地址(2字节) 
SPI Flash：   0x56+序列号+0x30+0x06+0x06+读取数据个数+数据地址(4字节) 
 
读取的数据个数：表示从指定的地址开始，连续读取的数据的个数。读取的数据个数有限制，

“读取的数据个数”x“数据宽度”不能大于 16个字节，否则可能会导致系统出错。 
对于 Sensor和 CCIR656设备，寄存器的数据宽度可能不同，寄存器宽度表示每个寄存器的数据

宽度，取值为 1-3字节，用来表示后面的寄存器数据。数据的个数为：前面的数据个数*寄存器宽度。 
回复格式：  

如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x30+0x00+读取数据个数+读取的寄存器的值 
如果命令中的设备类型不对或者当操作 Sensor和 CCIR656时，寄存器地址宽度与系统中设置的

不同，则回复：0x76+序列号+0x30+0x03+0x00  
回复命令中包含的数据个数为：“要读取的数据个数” x“数据宽度”。 

举例：   
l 0x56+0x00+0x30+0x04+0x01+0x02+0x18+0x00   
 从 Chip寄存器的地址 0x1800开始读取 2个字节的数据 
l 0x56+0x00+0x30+0x05+0x02+0x01+0x01+0x00+0x20  
从 Sensor寄存器的地址 0x0020开始读取 1个字节的数据（Sensor寄存器的数据宽度为 1字

节） 
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l 0x56+0x00+0x30+0x05+0x02+0x02+0x02+0x00+0x20  
从 Sensor寄存器的地址 0x0020开始读取 2个字的数据（Sensor寄存器的数据宽度为 2字节） 

l 0x56+0x00+0x30+0x05+0x03+0x03+0x01+0x00+0x40  
从 CCIR656寄存器的地址 0x0040开始读取 3个字节的数据（CCIR656寄存器的数据宽度

为 1字节） 
l 0x56+0x00+0x30+0x04+0x04+0x04+0x02+0x40   
  从 I2C EEPROM的地址 0x0240开始读取 4个字节的数据 
l 0x56+0x00+0x30+0x04+0x05+0x03+0x08+0x00   
从 SPI EEPROM的地址 0x0800开始读取 3个字节的数据 

l 0x56+0x00+0x30+0x06+0x06+0x08+0x00+0x20+0x40+0x60  
 从 SPI Flash的地址 0x00204060开始读取 8个字节的数据 

说明：  
  

2.3.2.6. WRITE_DATA 
命令功能： 向 chip寄存器、Sensor寄存器、I2C的 EEPROM、SPI设备或者 CCIR设备写入数据 
命令格式： 0x56+序列号+0x31+数据长度+设备类型（1字节）+要写入的数据个数(1字节)+配置信
息+数据 
 设备类型：要访问的设备的类型； 
  1：Chip寄存器 
  2：Sensor寄存器 
  3：CCIR656寄存器 
  4：I2C EEPROM 
  5：SPI EEPROM 
  6：SPI Flash 
 不同设备的命令格式如下所示： 

Chip 寄存器：  0x56+序列号+0x31+数据长度+0x01+写入的数据个数+寄存器地址(2 字节)+
数据 

Sensor寄存器： 0x56+序列号+0x31+数据长度+0x02+写入的数据个数+寄存器宽度(1 字节)+
寄存器地址(2字节)+数据 

CCIR656设备： 0x56+序列号+0x31+数据长度+0x03+写入的数据个数+寄存器宽度(1 字节)+
寄存器地址(2字节)+数据 

I2C EEPROM：    0x56+序列号+0x31+数据长度+0x04+写入的数据个数数+数据地址(2 字
节)+数据 

SPI EEPROM：    0x56+序列号+0x31+数据长度+0x05+写入的数据个数数+数据地址(2 字
节)+数据 

SPI设备：    0x56+序列号+0x31+数据长度+0x06+写入的数据个数+数据地址(4 字节)+数
据 

 
要写入的数据个数：表示从指定的地址开始，连续写入的数据的个数。一次写入的数据个数有

限制，写入的数据个数受限于命令中数据最多只能 16个字节的限制。 
对于 Sensor和 CCIR656设备进行写操作时，如果其数据宽度大于 1字节，则每个数据中多个字

节的存放方式为高位数据在前，低位数据在后。 

http://www.vimicro.com


                                                    www.vimicro.com                         VC0703-RGUART-V01-CN 

Vimicro Copyright© 1999-2007                        2007-11-5                                            Page 9 of 21 

对于 SPI设备（SPI EEPROM和 SPI Flash）来说，写入操作的地址不能跨越 2个 Page，否则会
导致写入错误；不同的 SPI设备的 Page大小不同，在对 SPI设备进行多字节写操作是需要多加注意。 
回复格式：  

如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x31+0x00+0x00  
如果命令中的设备类型不对或者当操作 Sensor和 CCIR656时，寄存器地址宽度与系统中设置的

不同，则回复：0x76+序列号+0x31+0x03+0x00 
举例：   

l 0x56+0x00+0x31+0x06+0x01+0x02+0x18+0x00 +0x11+0x22  
 向 Chip寄存器从 0x1800开始的地址依次写入 0x11、0x22，共 2个字节的数据 
l 0x56+0x00+0x31+0x06+0x02+0x01+0x01+0x00+0x20+0x80 
向 Sensor寄存器的 0x0020地址写入 0x80，共 1个字节的数据（Sensor寄存器的数据宽度

为 1字节） 
l 0x56+0x00+0x31+0x09+0x02+0x02+0x02+0x00+0x20+0x01+0x00+0x02+0x00  
向 Sensor寄存器从 0x0020开始的地址写入 0x0100、0x0200，共 2个字的数据（Sensor寄

存器的数据宽度为 2字节） 
l 0x56+0x00+0x31+0x06+0x03+0x03+0x01+0x00+0x20+0x41+0x42+0x43 
向CCIR656寄存器从 0x0020开始的地址写入 0x41、0x42、0x43，共3个字节的数据（CCIR656

寄存器的数据宽度为 1字节） 
l 0x56+0x00+0x31+0x08+0x04+0x04+0x02+0x40 +0x11+0x12+0x13+0x14  
向 I2C EEPROM从 0x0240开始的地址依次写入 0x11、0x12、0x13、0x14，共 4个字节的

数据 
l 0x56+0x00+0x31+0x07+0x05+0x03+0x02+0x40 +0x21+0x22+0x23  
向 SPI EEPROM从 0x0240开始的地址依次写入 0x21、0x22、0x23，共 3个字节的数据 

l 0x56+0x00+0x31+0x0D+0x06+0x07+0x00+0x20+0x40+0x60+0x30+0x31+0x32+0x33+0x34+0
x35+0x36向 SPI Flash从 0x00204060开始的地址依次写入 0x30、0x31、0x32、0x33、0x34、
0x35、0x36，共 7个字节的数据 

说明：  
   
2.3.2.7. COMM_MOTION_CTRL 
命令功能： 用于控制是否打开串口的Motion监测 
命令格式： 0x56+序列号+0x37+0x01+控制标志(1字节) 
控制标志：表示是否打开Motion监测; 

0：表示关闭 
1：表示打开 

回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x37+0x00+0x00 
如果控制标志设置错误，则回复：0x76+序列号+0x37+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x37+0x01+0x01  打开串口Motion监测 

0x56+0x00+0x37+0x01+0x00  关闭串口Motion监测  
说明：  
 打开串口的 Motion 检测后，如果检测到了 Motion，系统就会通过串口发送
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COMM_MOTION_DETECTED命令。 
 
2.3.2.8. COMM_MOTION _STATUS 
命令功能： 获取当前串口Motion监测是否打开 
命令格式： 0x56+序列号+0x38+0x00 
回复格式： 
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x38+0x00+0x01+控制标志(1字节) 
控制标志：表示是否打开Motion监测； 

0：表示关闭 
1：表示打开 

举例：   
 0x56+0x00+0x38+0x00   获取当前串口Motion监测的状态 
 
说明：  
 
 
2.3.2.9. COMM_MOTION _DETECTED 
命令功能： 表示串口监测到了Motion 
命令格式： 
 本命令用于在打开了串口监测后，当系统检测到Motion后，通过串口发送该命令通知监控程序。 
回复格式：0x76+序列号+0x39+0x00 
举例：   
 0x76+0x00+0x39+0x00   检测到了Motion 
说明：  
 该命令是系统主动发送给控制端的。 
  
 
2.3.2.10. MIRROR_CTRL 
命令功能： 控制 Sensor的Mirror和非Mirror显示 
命令格式： 0x56+序列号+0x3A+0x02+控制模式(1字节)+Mirror模式(1字节) 

控制模式：用于表示通过串口还是通过 GPIO来进行Mirror的控制； 
0：表示通过 GPIO 
1：表示通过串口 

Mirror模式：在通过串口控制时，该项表示是Mirror显示还是非Mirror显示； 
0：表示非Mirror 
1：表示Mirror显示 
该控制项只在控制模式为通过串口控制时有效，通过 GPIO 控制时，则是根据控制 Mirror

的 GPIO的值来设置。 
回复格式：  

如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x3A+0x00+0x00 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x3A+错误代码+0x00 

举例：   
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 0x56+0x00+0x3A+0x02+0x01+0x00  设置为通过串口控制 Mirror，并且设置为非 Mirror显
示 
 0x56+0x00+0x3A+0x02+0x01+0x01  设置为通过串口控制Mirror，并且设置为Mirror显示 
 0x56+0x00+0x3A+0x02+0x00+0x00  设置为通过 GPIO控制Mirror  
 
说明：  
 
2.3.2.11. MIRROR_STATUS 
命令功能： 获取 Sensor是否Mirror显示，以及Mirror的控制方式 
命令格式： 0x56+序列号+0x3B+0x00 
回复格式： 0x76+序列号+0x3B+0x00+0x02+控制模式(1字节)+Mirror模式(1字节) 

控制模式：用于表示Mirror是通过串口还是通过 GPIO来控制； 
0：表示通过 GPIO 
1：表示通过串口 

Mirror模式：表示当前是Mirror显示还是非Mirror显示； 
0：表示非Mirror 
1：表示Mirror显示 

举例：   
 0x56+0x00+0x3B+0x00   获取当前Mirror控制方式和Mirror状态 
说明：  
 
2.3.2.12. COLOR_CTRL 
命令功能： 设置颜色的控制方式和颜色显示方式 
命令格式： 0x56+序列号+0x3C+0x02+控制模式(1字节)+颜色模式(1字节) 

控制模式：用于表示通过串口还是通过 GPIO来进行颜色的控制； 
0：表示通过 GPIO 
1：表示通过串口。 

颜色模式：在通过串口控制时，该项表示是颜色显示模式； 
0：表示自动黑白彩色切换 
1：表示手动颜色切换，并且彩色显示 
2：表示手动颜色切换，并且黑白显示 
该控制项只在控制模式为通过串口控制时有效，通过 GPIO 控制时，则是根据控制颜色的

GPIO的值来设置。 
回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x3C+0x00+0x00 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x3C+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x3C+0x02+0x01+0x00  设置为通过串口控制颜色，并且设置自动黑白彩色切

换 
 0x56+0x00+0x3C+0x02+0x01+0x01  设置为通过串口控制颜色，并且设置彩色显示 
 0x56+0x00+0x3C+0x02+0x01+0x02  设置为通过串口控制颜色，并且设置黑白显示 
 0x56+0x00+0x3C+0x02+0x00+0x00  设置为通过 GPIO控制颜色  
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说明：  
 
2.3.2.13. COLOR_STATUS 
命令功能： 获取颜色的控制方式和颜色显示方式 
命令格式： 0x56+序列号+0x3D+0x00 
回复格式： 0x76+序列号+0x3D+0x00+0x03+控制模式(1字节)+颜色模式(1字节)+当前颜色(1字节) 

控制模式：用于当前是通过串口还是通过 GPIO来进行颜色的控制； 
0：表示通过 GPIO 
1：表示通过串口。 

颜色模式：表示当前的颜色显示模式； 
0：表示自动黑白彩色切换 
1：表示手动颜色切换，并且彩色显示 
2：表示手动颜色切换，并且黑白显示 

举例：   
 0x56+0x00+0x3D+0x00   获取当前的颜色控制方式和颜色状态 
说明：  
 
2.3.2.14. POWER_SAVE_CTRL 
命令功能： 控制是否进入节能模式 
命令格式： 0x56+序列号+0x3E+数据长度+命令类型（1字节）+控制项（多字节） 
 命令类型：表示命令类型； 

0：节能模式控制 
1：节能模式属性配置 

控制项： 
l 当命令为节能模式控制时： 

第 1个字节用于表示通过串口还是通过 GPIO来进行节能模式的控制； 
0：表示通过 GPIO 
1：表示通过串口。 

第 2个字节用于表示是否进入 Power Save状态； 
0：表示退出 Power Save状态 
1：表示进入 power save状态 
该控制项只在控制模式为通过串口控制时有效，通过 GPIO 控制时，则是根据控

制节能模式的 GPIO的值来设置。 
l 当命令为节能模式属性配置： 

   第 1个字节表示节能模式控制； 
Bit[1:0]：节能方式选择；  

2b’00：关闭 FBUF后面相关模块和输出； 
2b’01：关闭 JPG以及输出的相关模块； 

Bit2： 控制节能模式是否与 Motion联动，如果联动，则在没有 Motion后指定
时间进入节能模式，并且在监测到Motion的时候退出节能模式； 

0：节能模式跟Motion不联动； 
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1：节能模式跟Motion联动； 
如果要设置节能模式与Motion联动，则节能模式控制不能设置为 GPIO口控

制，否则将以 GPIO的控制为准。 
   第 2，3字节表示在节能模式跟Motion联动时，从没有Motion到进入节能模式的时间
间隔，单位为 10毫秒。 
回复格式：  

如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x3E+0x00+0x00 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x3F+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x3E+0x03+0x00+0x01+0x01   节能模式控制命令，通过串口控制进入节能

模式 
 0x56+0x00+0x3E+0x03+0x00+0x01+0x00   节能模式控制命令，通过串口控制退出节能

模式 
 0x56+0x00+0x3E+0x03+0x00+0x00+0x00   节能模式控制命令，通过 GPIO 控制节能模
式 
 0x56+0x00+0x3E+0x04+0x01+0x02+0x01+0x2C 节能模式属性设置命令  
 
说明：  
 
2.3.2.15. POWER_SAVE _STATUS 
命令功能： 获取当前节能模式状态 
命令格式： 0x56+序列号+0x3F+0x01+命令类型（1字节） 

命令类型：表示命令类型； 
0：节能模式控制 
1：节能模式属性配置 

回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x3F+0x00+数据长度+控制项 

控制项： 
l 当命令为节能模式控制时： 

第 1个字节用于表示当前通过串口还是通过 GPIO来进行节能模式的控制； 
0：表示通过 GPIO 
1：表示通过串口。 

第 2个字节用于表示当前 Power Save状态； 
0：未处于节能模式 
1：处于节能模式 

l 当命令为节能模式属性配置： 
   第 1个字节表示当前的节能模式控制； 

Bit[1:0]：节能方式选择；  
2b’00：关闭 FBUF后面相关模块和输出； 
2b’01：关闭 JPG以及输出的相关模块； 

Bit2：控制节能模式是否与Motion联动，如果联动，则在没有Motion后指定时间
进入节能模式，并且在监测到Motion的时候退出节能模式； 
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0：节能模式跟Motion不联动； 
1：节能模式跟Motion联动； 
如果要设置节能模式与Motion联动，则节能模式控制不能设置为 GPIO口控

制，否则将以 GPIO的控制为准。 
   第 2，3字节表示在节能模式跟Motion联动时，从没有Motion到进入节能模式的时间
间隔，单位为 10毫秒。 

 
如果参数失败，则回复：0x76+序列号+0x3F+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x3F+0x01+0x00  获取节能模式控制方式和节能模式状态 
 0x56+0x00+0x3F+0x01+0x01  获取节能模式属性配置 
 
说明：  
 
2.3.2.16. AE_CTRL 
命令功能： AE属性控制 
命令格式： 0x56+序列号+0x40+0x03+AE属性（1字节）+控制模式（1字节）+模式设置（1字节） 
 AE属性：要进行控制的 AE属性； 
  0：进行 50Hz/60Hz设置 

1：进行自动切换/强制户内设置 
2：进行背光补偿设置 

 控制模式：表示通过串口还是通过 GPIO来进行该项 AE属性的控制； 
  0：GPIO控制 

1：串口控制 
 模式设置：表示对要设置的 AE属性的配置； 

l 当进行 50Hz/60Hz设置时：表示要设置为 50Hz还是 60Hz； 
0：50Hz 
1：60Hz 

l 当进行自动切换/强制户内设置时：表示要设置的切换方式； 
0：自动户内户外切换 
1：强制户内模式 

l 当进行背光补偿设置时：表示是否要打开背光补偿； 
0：关闭背光补偿 
1：打开背光补偿 

该控制项只在控制模式为通过串口控制时有效，通过 GPIO 控制时，则是根据控制节能模
式的 GPIO的值来设置。 

  
回复格式：  

如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x40+0x00+0x01 
如果参数设置错误，则回复：0x76+序列号+0x40+0x03+0x00 

举例：  
 0x56+0x00+0x40+0x03+0x00+0x01+0x00  设置为串口控制 AE 50Hz/60Hz 切换，并设置为
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50Hz 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x00+0x01+0x01  设置为串口控制 AE 50Hz/60Hz 切换，并设置为

60Hz 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x00+0x00+0x00  设置为 GPIO控制 AE 50Hz/60Hz切换 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x01+0x01+0x00  设置为串口控制户内户外切换，并设置为自动户

内户外切换 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x01+0x01+0x01  设置为串口控制户内户外切换，并设置为强制户

内 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x01+0x00+0x00  设置为 GPIO控制户内户外切换 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x02+0x01+0x00  设置为串口控制背光补偿，并设置为打开背光补

偿 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x02+0x01+0x01  设置为串口控制背光补偿，并设置为关闭背光补

偿 
0x56+0x00+0x40+0x03+0x02+0x00+0x00  设置为 GPIO控制背光补偿 
  

说明：  
 
 
2.3.2.17. AE_STATUS 
命令功能： 获取指定的 AE属性的配置 
命令格式： 0x56+序列号+0x41+0x01+AE属性（1字节） 
 AE属性：要进行控制的 AE属性； 
  0：进行 50Hz/60Hz设置 

1：进行自动切换/强制户内设置 
2：进行背光补偿设置 

回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x41+0x00+0x03+ AE属性（1字节）+控制模式（1字节）+
模式设置（1字节） 
 AE属性：当前要进行控制的 AE属性； 
  0：进行 50Hz/60Hz设置 

1：进行自动切换/强制户内设置 
2：进行背光补偿设置 

 控制模式：表示当前是通过串口还是通过 GPIO来进行该项 AE属性的控制； 
  0：GPIO控制 

1：串口控制 
 模式设置：表示对要设置的 AE属性的当前的配置； 

l 当进行 50Hz/60Hz设置时：表示当前为 50Hz还是 60Hz； 
0：50Hz 
1：60Hz 

l 当进行自动切换/强制户内设置时：表示当前的切换方式； 
0：自动户内户外切换 
1：强制户内模式 
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l 当进行背光补偿设置时：表示当前背光补偿是否打开； 
0：关闭背光补偿 
1：打开背光补偿 

 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x41+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x41+0x01+0x00   获取 AE 50Hz/60Hz控制方式和当前的状态 
 0x56+0x00+0x41+0x01+0x01   获取户内户外切换控制方式和当前的状态 
 0x56+0x00+0x41+0x01+0x02   获取背光补偿控制方式和当前的状态 
 
说明：  
 
2.3.2.18. MOTION_CTRL 
命令功能： Motion控制 
命令格式： 0x56+序列号+0x42+数据长度+Motion控制属性+控制项 
 Motion控制属性：Motion控制命令； 

0：Motion控制方法及使能控制 
1：设置报警输出属性 
2：报警输出使能控制 
3：报警输出控制 

控制项：表示对要设置的Motion控制属性的配置； 
l 表示Motion控制方法及使能控制 

第一个字节表示 GPIO控制还是串口控制； 
0：GPIO控制 
1：串口控制 

   第二个字节表示如果为串口控制的话，要设置的Motion使能状态； 
0：禁止Motion检测 
1：打开Motion检测 

l 表示报警输出属性设置 
   第一个字节表示报警方式： 

Bit0：报警方式； 
0：报警指定时间后，停止报警； 
1：一直报警； 

Bit1：报警电平 
0：平时输出低电平输出，报警时输出高电平； 
1：平时输出高电平输出，报警时输出低电平； 

    第二三字节表示报警时间：数据存放方式为高位在前，低位在后，单位为 10ms 
l 表示报警输出使能控制 

第一个字节表示打开还是关闭报警输出功能； 
0：禁止报警输出 
1：使能报警输出  

l 表示报警输出控制 
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   第一个字节表示打开还是关闭报警输出； 
0：停止报警输出 
1：启动报警输出  

  
回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x42+0x00+0x00 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x42+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x42+0x03+0x00+0x01+0x01  设置为串口控制 Motion 检测的使能，并且打开
Motion检测 
 0x56+0x00+0x42+0x03+0x00+0x01+0x00  设置为串口控制 Motion 检测的使能，并且关闭
Motion检测 
 0x56+0x00+0x42+0x03+0x00+0x00+0x00  设置为 GPIO控制Motion检测的使能 
 0x56+0x00+0x42+0x04+0x01+0x02+0x00+0x64 设置报警输出属性 
 0x56+0x00+0x42+0x02+0x02+0x01   设置为打开报警输出功能 
 0x56+0x00+0x42+0x02+0x02+0x00   设置为关闭报警输出功能 
 0x56+0x00+0x42+0x02+0x03+0x01   启动报警输出 
 0x56+0x00+0x42+0x02+0x03+0x00   停止报警输出 
 
说明：  
 如要使用报警输出，请先为报警输出分配 GPIO口。 
 
2.3.2.19. MOTION_STATUS 
命令功能： 获取指定的Motion属性的配置 
命令格式： 0x56+序列号+0x43+0x00+ Motion控制属性+控制项 
 Motion控制属性：Motion控制命令； 

0：Motion控制方法及使能控制 
1：设置报警输出属性 
2：报警输出使能控制 
3：报警输出控制 

控制项：表示对要设置的Motion控制属性的配置； 
l 表示Motion控制方法及使能控制 

第一个字节表示 GPIO控制还是串口控制。 
0：GPIO控制 
1：串口控制 

    第二个字节用于表示当前的状态 
Bit0表示打开了Motion检测 

0：禁止Motion检测 
1：打开Motion检测 

Bit4表示是否检测到了Motion 
0：未检测到Motion 
1：检测到了Motion 
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l 报警输出属性设置 
    第一个字节表示报警方式： 

Bit0：报警方式 
0：报警指定时间后，停止报警； 
1：一直报警； 

Bit1：报警电平 
0：平时输出低电平，报警时输出高电平； 
1：平时输出高电平，报警时输出低电平； 

    第二三字节表示报警时间：高位在前，单位为 10ms 
l 报警输出控制 

    第一个字节表示打开还是关闭报警输出； 
0：禁止报警输出 
1：使能报警输出 

l 报警输出控制 
    第一个字节表示打开还是关闭报警输出； 

0：停止报警输出 
1：启动报警输出  

 
回复格式：  

如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x43+0x00+数据长度+ Motion控制属性+控制项 
如果运行失败，则回复：0x76+序列号+0x43+错误代码+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x43+0x01+0x00   获取 Motion当前的控制方式和当前 Motion检测是否
打开的状态 
 0x56+0x00+0x43+0x01+0x01   获取当前的报警输出属性 
 0x56+0x00+0x43+0x01+0x02   获取报警输出功能的使能状态 
 0x56+0x00+0x43+0x01+0x03   获取当前是否启动了报警输出 
 
说明：  
 
2.3.2.20. TV_OUT_CTRL 
命令功能： TV输出控制 
命令格式： 0x56+序列号+0x44 +0x01+控制项（1个字节） 
 控制项：控制 TV输出的打开与关闭 
  0：关闭 TV输出 
  1：打开 TV输出     

  
回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x44+0x01+0x00 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x44+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x44+0x01+0x01   打开 TV输出 
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 0x56+0x00+0x44+0x01+0x00   关闭 TV输出 
 
说明：  
 
2.3.2.21. OSD_ADD_CHAR 
命令功能： 向 OSD的字符通道（通道 1）添加 OSD字符 
命令格式： 0x56+序列号+0x45 +数据长度+字符个数（1 个字节）+起始地址（1 字节）+字符（n
字符） 
 字符个数：表示连续写入的字符的个数，最多 14个； 
 起始地址：表示要显示的字符的起始地址；表示格式为： 
  Bit[4-0]：表示该字符在字符通道的某行中的列坐标； 
  Bit[6-5]：表示该字符所在的字符通道的行； 
 字符：要显示的字符，字符格式为 VC0703的 OSD字符格式； 

  
回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x45+0x00+0x00 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x45+0x03+0x00 

举例：   
 0x56+0x00+0x45+0x07+0x06+0x24+0x1F+0x2C+0x30+0x2C+0x26+0x35+0x32 
 向字符通道的第 2行第 4列开始依次写入“Vimicro”7个字符 
说明：  
 在添加 OSD字符前，需要先设置好 OSD模块。 
 
VC0703共支持 80个字符，下面的表格说明各个字符对应的索引值，例如字符 “0” 索引值为 0x00, “1” 
索引值为 0x01, … “G” 索引值为 0x10, “H” 索引值为 0x11, … 
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 A B C D E F G H I J K 
L M N O P Q R S T U V W X Y Z a b c d e f 
g h i j K l m n o p q r s t u v w x y z - 
_ : . / * ( ) [ ] @ ! + | \ # ■       

 
2.3.2.22. GET_FLASH_SIZE 
命令功能： 获取 SPI Flash的大小 
命令格式： 0x56+序列号+0x60+0x00 
回复格式： 0x76+序列号+0x60+0x00+0x04+Flash大小（4字节） 
 返回的 Flash大小单位为 K字节 
举例：   

0x56+0x00+0x60+0x00   获取 SPI Flash的大小 
说明：  
 系统只能识别部分 SPI Flash的容量，不能识别其容量的 SPI Flash，通过该命令获取的长度为 0。 
 
2.3.2.23. ERASE_FLASH_SECTOR 
命令功能： 擦除 SPI Flash指定的 Sector 
命令格式： 0x56+序列号+0x61+0x04+起始地址（4字节）  
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起始地址：指要擦除的 Sector的起始地址 
回复格式： 0x76+序列号+0x61+0x00+0x00 
举例：   
 0x56+0x00+0x61+0x04+0x00+0x01+0x00+0x00   擦除 SPI Flash中以 0x10000地址开始的
Sector 
说明：  
 
2.3.2.24. ERASE_FLASH_ALL 
命令功能： 擦除整个 SPI Flash 
命令格式： 0x56+序列号+0x62 +0x00 
回复格式：  0x76+序列号+0x62+0x00+0x00 
举例：   
 0x56+0x00+0x62 +0x00  擦除整个 SPI Flash   
说明：  
 
2.3.2.25. READ_LOGO 
命令功能： 从控制信息读取 Logo并显示 
命令格式： 0x56+序列号+0x70+0x06 +数据大小（2字节）+起始地址（4字节） 
 数据大小：指 Logo数据长度； 
 起始地址：Logo数据在控制信息中的起始位置； 

 
回复格式： 0x76+序列号+0x70+0x00+0x00 
 系统在将 Logo从控制信息读取到 OSD后进行命令回复。 
举例：   

0x56+0x00+0x70+0x06 +0x02+0x00+0x00+0x00+080+0x00   
从控制信息的 0x800地址开始读取 512字节的 Logo数据到 OSD中，并显示. 

  
说明：  
 
2.3.2.26. SET_BITMAP 
命令功能： 对 Bitmap进行操作；从控制信息中读取 Bitmap以及控制 Bitmap的显示 
命令格式： 0x56+序列号+0x71+数据长度+操作类型（1字节）+数据大小（2字节）+起始地址（4
字节） 
 操作类型：表示对 Bitmap的操作类型 
  1：表示停止从 SPI Memory（SPI EEPROM或 SPI Flash）中传送 Bitmap，也即停止了 Bitmap
显示； 
  2：表示启动从 SPI Memory（SPI EEPROM或 SPI Flash）中传送 Bitmap，也即打开了 Bitmap
显示； 
 数据大小：要传送的 Bitmap的长度，当操作类型为 1时，没有该控制项； 
 起始地址：要传送的 Bitmap数据在 SPI Memory中的起始位置，只有操作类型为 2的操作需要
该控制项； 
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 从 SPI Memory中读取 Bitmap并显示的命令为： 
   0x56+序列号+0x71+0x07+0x02+数据大小（2字节）+起始地址（4字节） 
停止 Bitmap显示的命令为： 

   0x56+序列号+0x71+0x01+0x01 
 
回复格式：  
如果运行正确，则回复：0x76+序列号+0x71+0x00+0x00 
如果参数错误，则回复：0x76+序列号+0x71+0x03+0x00 

举例：   
l 0x56+0x00+0x71+0x01+0x01   
停止 Bitmap显示 

l 0x56+0x00+0x71+0x07+0x02+0x25+0x80+0x00+0x00+0x40+0x00 
  从 SPI Memory的地址 0x4000中读取长度为 0x2580字节的 Bitmap，并显示 
说明：  
 如果启动了 Bitmap显示，并且是读取 SPI Memory的方式，则 SPI 通道就被独占了，不能够再
进行 SPI Memory的读写访问，如果要对 SPI Memory进行读写操作，则必须先停止 Bitmap显示。 
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